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Este curso estd disefiado para ensefar a los profesionales de arquitectura y disefio como integrar
Grasshopper con Revit utilizando Rhino.Inside, permitiendo flujos de trabajo paramétricos y de
automatizacién avanzada en un entorno BIM. Los participantes aprenderdn a conectar estas dos
plataformas para la creacidon de geometrias complejas, modelado paramétrico y transferencia de datos
bidireccional entre Rhino y Revit.

Al finalizar este curso, los participantes podran ser capaces de integrar Grasshopper con Revit mediante
Rhino.Inside, logrando la creacién de flujos de trabajo paramétricos eficientes y la automatizacion de
tareas de modelado BIM.

Este curso esta dirigido a arquitectos, disefadores, modeladores BIM y profesionales del disefio que
deseen integrar Grasshopper con Revit para mejorar la creacién y gestion de modelos BIM.

Conocimientos previos de Revit y Grasshopper.

e 20 horas de lunes a viernes
e 18 horas en formato sabatino
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Exploracion de la integracion entre Grasshopper y Revit utilizando Rhino.Inside.

e Instalacién y configuracién de Rhino.Inside
e Conexién de Grasshopper con Revit
e Interfazy flujo de datos entre ambas plataformas

Creacion y transferencia de geometrias paramétricas desde Grasshopper a Revit.

e Exportacién de geometrias bdsicas
e Creacion de elementos Revit desde geometria de Grasshopper
e Edicion y actualizacién de geometrias en Revit

Control y gestién de datos paramétricos entre ambas plataformas.

e Envio de parametros desde Grasshopper a Revit
e Gestion de pardmetros compartidos

® Control de informacién BIM desde Grasshopper

Creacidén de elementos arquitecténicos automatizados mediante la conexién Grasshopper-Revit.

e (Creacion de muros, pisos y cubiertas paramétricas
e Automatizacidon de componentes arquitectdonicos
e Generacidn de estructuras repetitivas
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Aplicacidn de técnicas avanzadas en proyectos BIM con Grasshopper y Revit.

e Integracion con documentacién y familias
e Uso de scripts avanzados para control paramétrico
e Coordinacién y validacion de modelos BIM




